SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT INSTALACJI
TELETECHNICZNYCH

budynku Patacyku przy ul. Lilpopa 16 w Podkowie Lesnej dla
inwestycji ,Rewitalizacji i adaptacji Patacyku w Podkowie

Lesnej na Centrum Kultury i Inicjatyw Obywatelskich”



Nazwy i kody grup, klas i kategorii robét wg WspadlIn eqgo Stownika Zamoéwie A (CPV):

40100000-3  Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45000000-7 Roboty budowlane

45111000-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45232300-5 Roboty budowlane i pomocnicze w zakresie linii telefonicznych i ciggéw
komunikacyjnych

45232310-8  Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych
45232311-5  Przydrozne telefoniczne linie awaryjne

45232320-1 Kablowe linie nadawcze

45232332-8  Roboty dodatkowe w zakresie nadawania

45232332-8  Telekomunikacyjne roboty dodatkowe

45262000-1 Specjalne roboty budowlane inne

45300000-0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-3  Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0  Roboty w zakresie przewodéw instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
45311100-1  Roboty w zakresie przewodéw instalacji elektrycznej
45311200-2  Roboty w zakresie opraw elektrycznych

45312000-7  Instalowanie systeméw alarmowych i anten

45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych
45312200-9 Instalowanie alarmow wtamaniowych

45312300-0 Instalowanie anten

45312320-6  Instalowanie telewizji napowietrznej

45314000-1  Instalowanie sprzetu telekomunikacyjnego

45314100-2 Instalowanie przetgczeniowych central telefonicznych
45314120-8  Instalowanie linii telefonicznych

45314200-3  Instalowanie infrastruktury kablowej

45314300-4 Ktadzenie kabli

45314310- 7  Instalowanie okablowania komputerowego

45314320-0 Instalowanie elektrycznych systemOw grzewczych i innego osprzetu elektrycznego w
budynkach

45315000-8 Instalowanie przetgczeniowych central telefonicznych
45315100-9 Instalacyjne roboty elektryczne

45315600-4 Instalacje niskiego napiecia

45316000-5 Instalowanie systemow oswietleniowych i sygnalizacyjnych
45316200- 7  Instalowanie sprzetu sygnalizacyjnego

45317000-2 Inne instalacje elektryczne



1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem specyfikacji jest zbior wymagan w zakresie sposobu wykonania instalacji
teletechnicznych budynku Patacyku w Podkowie Lesnej obejmujacy w szczegdlnosci wymagania
whasciwosci materiatdw, wymagania dotyczace sposobu wykonania i oceny prawidlowosci

poszczegolnych robot instalacyjnych oraz okreslenie zakresu prac.

1.2. Zakres zastosowania specyfikacji

Specyfikacja stanowi jeden z dokumentow kontraktowych przy zleceniu i realizacji robét zwigzanych i
winna by¢ wykorzystana przez Oferentéw biorgcych udziat w postepowaniu o udzielenie zamoéwienia

publicznego na realizacje instalacji teletechnicznych.

1.3.Zakres rob6t obj ety specyfikacj a

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne dotyczace realizacji
wykonania instalacji teletechnicznych wewnetrznych i sg zgodne z zapisami ustawy z dn. 29.01.2004
r. Prawo zaméwien publicznych oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 02.09.2004 r. w
sprawie szczegOtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych

wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego

1.4 Okre Slenia podstawowe (ij. definicje poj e¢ uzywanych w Specyfikacji
Techniczne))

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy

do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robot, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy
Zamawiajacym, Wykonawcg i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys $lepy.

Kosztorys Slepy - opis robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

Ksiega obmiaru - akceptowany przez Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksiedze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Zamawiajgcego
(dla rob6t dodatkowych i zamiennych).

Materiaty - wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z dokumentacjg
projektowo-kosztorysowa, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Polecenie Zamawiajgcego - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajacego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw dokumentaciji
projektowej.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;j.



1.5 Etapy budowy

Przewiduje sie 1 etap budowy .

W odniesieniu do instalacji teletechnicznych podczas tego etapu robot beda wykonane dostawa
montaz i uruchomienie :

- Instalacji sygnalizacji wlamania i napadu

- Systemu telewizji przemystowej

- Sieci strukturalnej

- Instalacji RTV-SAT

- Instalacji nagtosnienia lokalnego

- Instalacja SAP

Zakres robot kazdej z instalacji obejmuije:
e Montaz urzadzen

¢ Uruchomienie systemu

« Niezbedne proby i pomiary

e Szkolenie obstugi

1.6 0gdlne wymagania dotycz gce robot.
Wszystkie roboty objete Projektem nalezy wykona¢ wg Polskich Norm i obowigzujgcych przepiséw
budowlanych i przeciwpozarowych, pod fachowym nadzorem technicznym ze strony osoby
posiadajacej odpowiednie uprawnienia .
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg

projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajacego.

1.6.1 Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik

budowy oraz peing dokumentacje kontraktowa.

1.6.2 Dokumentacja projektowa.

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego komplet dokumentacji budowlanej — cze$¢: projekty
wykonawcze.
Dokumentacje powykonawczg Wykonawca sporzadzi na wiasny koszt, chyba ze umowa bedzie

stanowié inaczej.

1.6.3 Zgodno $¢ rob6t z dokumentacj g projektow g i specyfikacj g techniczn a.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Zamawiajgcego stanowi¢ beda cze$¢ umowy, a wymagania wyszczeg6lnione

choc¢by w jednym z nich bedg obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby byly w catej dokumentaciji.



Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiardw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkdw.
Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materialy muszg by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej powinny by¢ uwazane za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w
ramach okreslonego przedziatu. Cechy materiatow i elementéw, obiektow i budowli powinny by¢
jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty ich cech nie
powinny przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej, to nalezy przyjaé tolerancje
akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t. W przypadku gdy materiaty lub roboty nie sg w
petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub specyfikacjg techniczng i wptyneto to na niezadowalajgcq
jakos¢ budowli lub obiektu, to takie materialy i roboty nie zostang zaakceptowane przez
Zamawiajacego. W takiej sytuacji elementy rob6t powinny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastgpione

innymi na koszt Wykonawcy.

1.6.4 Zabezpieczenie materiatéw i sprz  etu.

Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty
zgodnie z wytycznymi ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji
zaplecza i robét. Koszt zabezpieczenia i dozorowania placu budowy ponosi wykonawca na podstawie

odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym Wykonawca.

1.6.5 Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca robét instalacyjnych ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie
srodki zabezpieczajace przed:

* zanieczyszczeniami zbiornikéw i ciekébw wodnych pytami, paliwami, olejami,

chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,

* przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
* przekroczeniem norm hatasu,
* mozliwoscig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony
srodowiska obcigzaja Wykonawce rob6t. Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga byc
zanieczyszczone w czasie robot. Baza sprzetu i transportu moze zostac¢ zlokalizowana na te-renie
zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby
ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac¢ innej technologii rob6t niz okreslona przez

Zamawiajacego pod rygorem ich wstrzymania.

1.6.6 Ochrona przeciwpo zarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisbw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot

albo przez personel Wykonawcy.



1.6.7 Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na i nad powierzchnig ziemi i za urzadzenia podziemne,
oraz uzyska od wilascicieli tych urzadzen potwierdzenia informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
zobowigzany jest przewidzie¢ rezerwe czasowg w harmonogramie rob6t na wszelkiego rodzaju roboty
w zakresie przefozenia instalacji podziemnych i powiadomi¢ Zamawiajgcego oraz wiasciciela
uzbrojenia o zamiarze rozpoczecia rob6ot. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych wykazanych

w dokumentach dostarczonych przez Zamawiajgcego.

1.6.8 Ograniczenia obci gzen osi pojazddw.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatdw i
wyposazenia na i z terenu robét. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot i

materiatdw uszkodzonych w wyniku przewozu nadmiernie obcigzonych pojazddw i tadunkéw.

1.6.9 Bezpiecze Astwo i higiena pracy.

Powotlany przez Generalnego Wykonawce kierownik budowy, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury z dn. 27.08.2002 r. w sprawie szczegélowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia oraz szczegOlowego zakresu rodzajéw robdt budowlanych, stwarzajgcych
zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz Rozporzgadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
23.06.2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, opracuje, przez rozpoczeciem budowy, ,plan bioz". Podczas
realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i sg

uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

1.6.10 Ochrona i utrzymanie robdét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robo6t i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do
rob6t od daty ich rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia robét przez
Zamawiajacego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno byé prowadzone w taki sposob, aby obiekty i budowle lub ich elementy byly w
zadawalajgcym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego. Je$li Wykonawca
w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajgcego powinien wznowi¢ roboty

utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.



1.6.11 Stosowanie si e do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za ich przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w
petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan odnosnie ich wykorzystywania, a o swoich

dziataniach w sposéb ciggly bedzie informowat Zamawiajacego.

1.6.12 Réwnowa zno $¢ norm i przepisOw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ majg materiaty,
sprzet i inne dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie
postanowiono inaczej. Moga byé rowniez stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce
zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania, pod warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez

Zamawiajacedo.

2 Materiaty

2.1.0g06Ine wymagania dotycz gce materiatéw

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji rob6t powinny odpowiada¢ co do jakosci, wymaganiom
Projektu Budowlanego, wymaganiom specyfikacji istotnych warunkéw zamowienia i przyjetym w
ofercie rozwigzaniom technicznym. Na kazde Zzadanie Zamawiajgcego (inspektora nadzoru)
Wykonawca obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat na znak
bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg
techniczna.

Wszystkie materialy i urzadzenia uzyte do instalacji przeciwpozarowej muszg posiada¢ aktualne
dopuszczenie CNBOP

2.2. Materialy nie odpowiadaj agce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajacy zezwoli na uzycie tych
materiatdw do innych robdét, niz do tych dla ktérych zostaty zakupione, to koszt materiatléw zostanie
przewartosciowany przez Zamawiajacego. Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujg sie nie
dopuszczone, nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko,
liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu ich wbudowania byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i wtasciwosé do robdt i byty
dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego. Miejsca czasowego skladowania materiatdbw beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow



Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatéw
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamierzeniu co najmniej
3 tygodnie przed uzyciem materialu albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Zamawiajgcego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byc¢

poézniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

2.5 Wymagania do materiatéw wyszczegolnionych w pub  likowanych katalogach

Do materiatdbw wyszczegolnionych w obowigzujacych i publikowanych katalogach (KNNR, KNR,
KNRW, KSNR, KNP, ORGBUD i innych katalogach) nalezy stosowa¢ zasady okreslone w zatozeniach
ogolnych i szczegdlowych katalogow. W szczego6lnosci nalezy stosowac¢ warunki i normy tam

wskazane.

3 Sprzet

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét musi by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy, musi odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartych w projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajacego. W przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajno$¢
sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentaciji
projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy
Zamawiajacemu kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami. Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki
przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem uzyskania akceptacji Zamawiajgcego.
Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw

umowy, zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robét i wkasciwosci przewozonych materiatéw. Dob6r srodkéw
transportowych Wykonawca przedstawia do akceptacji Zamawiajgcego. Liczba srodkéw transportu
bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie na
biezaco i na wiasny koszt usuwaé¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na

drogach publicznych i dojazdach do budowy.



5 Wykonanie robot

5.1. Wspotpraca Zamawiaj gcego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robot,
oceng jakosci materiatdw i postepem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych
z interpretacja dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji
wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on upowazniony rowniez do kontroli
wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatdw dostarczonych na budowe Ilub na nigj
produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcje materiatbw. Zamawiajagcy powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spelniajg
wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej. Przy
podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Zamawiajgcego powinny
byé wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez

Wykonawce pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.5Szczegobtowy opis robot

Roboty obejmuja;:

- o0g6lne sprawdzenie technicznego stanu istniejagcego okablowania dla poszczegolnych systeméw
- przed przystgpieniem do montazu urzadzen przeprowadzenie pomiaréw kontrolnych
umozliwiajacych okreslenie parametrow koniecznych do prawidlowego dzialania montowanych
nastepnie uruchamianych urzadzen

- w razie koniecznosci dokonania niezbednych napraw lub wymiany uszkodzonych odcinkéw kabli
lub przewodéw

- oznakowania koncéw kabli

- montazu urzadzen , uruchomienia dla

- Instalacji sygnalizacji wtamania i napadu

- Systemu telewizji przemystowe;j

- Sieci strukturalnej

- Instalacji RTV-SAT

- Instalacji nagto$nienia lokalnego

- przeprowadzenia stosownych szkolen dla wyznaczonych os6b w zakresie eksploatacji i obstugi w/w
systemow

Szczegotowy opis robét ujeto w opisach technicznych poszczegdlnych projektéw budynku.



5.6 Parametry techniczne urz agdzen

System sygnalizacji wlamania i napadu

CENTRALA

linie 0+504 interfejs drukarki opcja
koncentratory 63 programatory 7-dniowe 2
klawiatury LCD 32 magistrala RS485 4x1 km
keyProx . 24 typy linii dozorowych 41
czytniki MAX/MicroMax 32 typy wyjsé 60
kody uzytkownikow 999 biblioteka (stow) 538
grupy (podsystemy) 32 rejestr zdarzen 1000
wyjscia programowalne  4+256 rejestr MAX 1000
modut RS232 opcja praca wielu uzytkownikéw 16
modut Ethernet opcja auto-zatgczenie Tak
modut Telecom opcja kontrola wstepna Tak
modut ISDN opcja omijanie grup Tak
modut RF RIO opcja potaczenia programowe 256

zdalny serwis Tak
Czujka PIR

Predkos¢ wykrywania

Napiecie zasilania

— Max. tetnienia (O ... 100 MHz)

— Nadzorowane napiecie zasilania

8...16 VDC (12 V nom.)

2.0 VPP

Alarm przy <6 ... 8 VDC

Pobér pradu (przy 8 ... 16 VDC)

— Stan spoczynku / Alarm

7.5mA /20 mA

Promieniowanie mikrofalowe (MW) 2.45 GHz / max. 10 mW EIRP
Wyjscie alarmowe

— Styki alarmowe (otwarte w alarmie)

— Czas trwania alarmu

30 V-/100 mA/Ri 45 Q

2..3s

Styk sabotazowy 30 V- / 50 mA obcigzenie ohmowe
Wejscie sterujgce NISKI < 1.5V /WYSOKI =23.5V

Sygnalizator optyczno-akustyczny

wspotpraca z dowolnym zrédiem sygnatu alarmowego
sygnalizacja akustyczna - przetwornik piezoelektryczny
sygnalizacja optyczna - zarbwka 5W/12V

2 wejscia sterujace

- mozliwos¢ wyboru sposobu sterowania

mozliwos$¢ wyboru sygnatu alarmowego

- 3 sygnaly akustyczne

obudowa z wysokoudarowego poliweglanu PC LEXAN
zabezpieczenie antysabotazowe

- przed otwarciem

- przed oderwaniem od podtoza

- przed zalaniem piankg montazowag

ostona wewnetrzna z blachy ocynkowanej
impregnowane uktady elektroniczne

opcjonalny hermetyczny mikroprzetacznik kontaktronowy

NapIeCIe ZASIHANIA - ...ccoi i

— Charakterystyka szerokokatna / kurtynowa
IRS122

0.2...3.0m/s/0.2...4.0m/s

Obroébka sygnatu MATCHTEC®

Warunki otoczenia

— Temperatura pracy

— Temperatura przechowywania

— Wilgotnos¢ (EN 60721)

— Odpornosé na EMI do 2 GHz

— Kategoria ochrony obudowy (EN 60529, EN
50102)

-20...+55C

-20...+60C

< 95% rH, bez kondensacji

10 V/Im

IP41 /IKO2

Pobér pradu - sygnalizacja akKuStyCzna -........cc.eeeeeeiiiiviieeiiiiiiiee e 200 mA
Sredni/max. pobor pradu - sygnalizacja optyczna - .........ccccevevvveerennnn. 350/500 mA
Sredni pobér pradu (réwnolegte potaczenie wejsé SA i SO) - ...ccvevveveenne. 550 mA
NAteZENI© AZWIEKU = ....vvviiiiiciiiie et okoto 120 dB
TEMPETATUIA PIACY = ..uueveiiiiiiiiiieieiieeeeeee e e e e e e e e e reeeeeeeeas -350C - +600C
Wymiary sygnaliZatora - ..........ccoooiieiieiaiiiee e 300 x 200 x 90mm
Masa SYGNAlIZALOIA - ........eeeiieiiiiiiee et e e e e 0,8 kg



Sygnalizator akustyczny

wspoOtpraca z dowolnym zrédiem sygnatu alarmowego
sygnalizacja akustyczna - przetwornik piezoelektryczny
mozliwo$¢ wyboru sygnatu alarmowego - 3 rodzaje
obudowa z ABS

zabezpieczenie antysabotazowe - przed otwarciem

NaPIECIE ZASIIANIA - ....eciiiiiiiiic e DC 12V +20%
PODOI Pradu - ..vveeeeeiciiiiee e ok. 60 mA (max. 120 mA)
NAtEZENIE AZWIEKU = ....vviiiiieiiiiie ettt earaae e e e ok. 120 dB
TEMPETIATUIA PIACY = ...ueveieieiiiieieieieeeeee e e e e e e e e e s e eeeaeeeas -350C - +600C
Wymiary sygnaliZatora - .........cooooiiiiieiiie e 130 x 130 x 30mm
Masa SYGNAlIZALOIA - ........eeeiieiiiiiiie et e e 0,14 kg.

Kamery cctv

Przetwornik obrazu: 1/3", IT Super HAD CCD, 470 000 pixeli
Liczba pixeli: 752(Poziom) x 582(Pion)
Czestotliwos¢ sktadania obrazu

Pozioma: 15.625Hz(INT)/15.625Hz(L/L)
Pionowa: 50Hz(INT)/50Hz(L/L)

System synchronizacji: Wewnetrzny / Line-lock
Rozdzielczos¢: 530 linii TV

Stosunek S/N: pow. 52dB

Czuto$¢ minimalna: 0,02 Lux (F1,0)
ALC/ELC

ALC

Automatyczne sterowanie przestong DC
Automatyczne sterowanie przestong Video
ELC

Funkcja elektronicznego sterowania migawkg
Wyjscie wideo: VBS 1.0 Vp-p (750hm)
Zasilanie: AC220~240V, 50Hz

Pobdér mocy: ok. 3W

Warunki pracy:

Temperatura pracy: -10 ~ 50°C

Wilgotnos$¢: do 90% wilgotnosci wzglednej
Waga: ok. 520g

Wymiary: (Szer x Wys x Gf) 65 x 52 x 133mm

Rejestrator

System Whasny system operacyjny OS

Pojemnos¢ dysku 160GB (maks. 4 x 250GB) 160GB (maks. 3 x 250GB)

Wbudowana nagrywarka CD-RW Nie dotyczy Tak — dla Backup-u

Zewnetrzne dyski Dyski USB (maks. 250GB), 1EA

Wejscia wideo 16 wejs¢ kompozytowych (przelotowych)

Wyjscia wideo 2 wyjscia kompozytowe (Main, Spot), 1 x S-Video, 1 x VGA

Metoda kompresji MPEG4

Jakos¢ (Poziom kompresiji) /

wielkos¢ klatki

Bardzo wysoka (poziom 7, 8) 10~11KB(352x288), 15~16KB(720x288)

Wysoka (poziom 5, 6) 8.5~9.5KB(352x288), 13~14KB(720x288)

Standardowa (poziom 4, 3) 6.5~8KB(352x288), 9.5~11.5KB(720x288)

Niska (poziom 2, 1) 3~5KB(352x288), 5~7.3KB(720x288)

Wyswietlanie 400 klatek / s

Rozdzielczo$¢ wyswietlania 720 x 576

Tryby nagrywania Time Lapse, Zdarzenie (Alarm/Detekcja Ruchu/Zanik sygnatu), Kalendarz (czas/data/kamera)
Przeszukiwanie nagrann Wg kalendarza, wg zdarzen (Alarm/Detekcja Ruchu/Zanik sygnatu), wg daty i czasu, wg
poczatku/konca

nagrania, Backup

Funkcje przeszukiwania Play, Stop, Pause, FF, FB, Jog, Shuttle

Predkos¢ nagrywania (klatek/s) 100kl/s (352 x 288), 50kl/s (720 x 288)

Rozdzielczo$¢ nagrywania Small(352x288), Normal(720 x 288)

Sekwencja 0, 3, 5, 10, 20, 30 sekund

Tryby podziatéw ekranu Pojedynczy, Podziat (4,6,7,8,9), Sekwencja, 2x Zoom, Zamrozenie



Wejscia/Wyjscia Audio 4 kanatéw (RCA) / 1 kanat (RCA)

Kompresja Audio G.728

Wejscia / Wyjscia alarmowe 16 wejs$¢ alarmowych / 4 wyjscia alarmowe, 1 wyjsécie kasowania alarmu
Pre / Post Alarm 3, 5, 10, 20, 30 sekund / 3, 5, 10, 20, 30 sek 3, 5, 10, 20, 30 sekund / 3, 5, 10, 20, 30 sek, 1, 3,
5, 10, 20 min

Detekcja ruchu Ustawianie obszaru

Siec¢ Ethernet : 10/100Base T, ADSL Static IP, ADSL Dynamic IP(PPPoE) Cable Network (Dynamic IP)
Backup

USB2.0; 1 przedni panel, 1 tylny panel, zewnetrzny

dysk, pamie¢ USB, zewnetrzna nagrywarka CDRW

USB2.0; 1 przedni panel, 1 tylny panel, zewnetrzny

dysk, pamie¢ USB

Port szeregowy (RS-485) Sterowanie PTZ, klawiatura systemowa

Znak wodny Tak

Funkcja multipleksowania Triplex

Zasilanie AC 100~240V, 50/60Hz

Waga 6.5kg

Wymiary (Szer. x Wys. x Gt.) 430 x 88 x 400 mm

Wymiary opakowania 559 x 517 x 204 mm

Klawiatura rejestratora

Klawiatura systemowa SSC-2000 obstuguje kamery zintegrowane, rejestratory oraz multipleksery firmy Samsung
poprzez RS-485.

Obstuga jest tatwa dzieki wyposazeniu jej w ciektokrystaliczny ekran dotykowy (touch screen), trojosiowy joystick
oraz pokretto jog/shuttle. Umozliwia sterowanie catym systemem telewizji dozorowejze zdalnej lokalizacji
(centrum zarzadzania

Sterowanie z dalekiej odlegtosci: do 1,2 Km poprzez interfejs komunikacyjny RS-485

Klawiatura sterujgca do kamer koputowych szybkoobrotowych Samsung (SCC-641P/643P)

Sterowanie innymi kamerami Samsung (SCC-C4203P/C4303P, SCC-931TP

Sterowanie multiplekserami Samsung (SDM-160P/SDM-160MP)

Sterowanie rejestratorami Samsung (SHR-4040/4080, SHR-3161/3091, SCR-3000, seria SPR)

Maks. 32 klawiatury w systemie

Do 99 niezaleznych operatoréw

Pokretto Jog/Shuttle

Joystick oraz panel dodytkowy LCD

Sterowanie do 256 urzadzen

MONITORY

Przekatna: 17"

Format: 5:4

Ekran pokryty hartowanym szktem
Rozdzielczo$é: 1280x1024 @ 60 Hz
Kontrast: 700:1

Jansnosé: 300cd/m2

Kat obserwaciji: 150 / 135 stopni
Czas reakcji: 8ms

Czestotliwosc:

- pozioma: 31-82KHz

- pionowa: 55-77Hz

Pob6r mocy: ON/dziatanie 36W(Max)
Kolor obudowy: czarny

Pilot w zestawie

Przystosowany do wieszaka $ciennego w standardzie VESA 100x100



Waga: 5,96 kg
Wymiary (SXWxG): 382.4x390.5x200 mm
Ztgcza: Video in: 2 BNC, S-Video in: 1 Din, VGA in: 1 D-sub 15 pin

UPS- Partner RM 10

Napiecie zasilajgce 200/ 208 / 220/ 230/ 240 VAC

Zakres napiecia -45% + 20%

Czestotliwos¢ 50/60 + 5 Hz

Wejsciowy wspoétczynnik mocy => 0,9

Napiecie nominalne 200 / 208; 220; 230; 240 VAC

Regulacja napiecia statyczna/dynamiczna + 1% / + 3%

Czestotliwo$¢ nominalna 50/60 + 0,05 Hz

Odpornos¢ na przecigzenia <102% - cilgie, 102+125 % przez 3 minuty, 125+150 % przez 30 sekund
>150 % przez 1 sekunde

Sprawnos¢ w trybie on-line przy cos =0,8

i 100% obcigzeniu/ ECOmode 91% / 99%

Podstawowy czas podtrzymania 8 minut

z bateriami wewnatrz modutu UPS™a (mozliwo$¢ wydtuzenia z zastosowaniem modutéw bateryjnych)
Start z baterii tak

Z3'cze baterii dodatkowych tak

Czas fadowania 8 godzin do 90% pojemnosci

i waga

Wymiary (SXWxG) UPS 440 x 434 x 88 mm (2U) 440 x 526 x 88 mm (2U) 440 x 503 x 132 mm (3U)
Waga UPS 19 kg 24 kg 33 kg

Modus3 bateryjny (SXWxG) 440 x 434 x 88 mm (2U) 440 x 434 x 88 mm (2U) 440 x 434 x 88 mm (2U)
Waga modu3u bateryjnego 24 kg 22 kg 25 kg

Wskaznik stanu pracy Wskaznik LED, alarm dzwiekowy

Komunikacja Rs232, port stykowy Dry Contact SNMP Slot

Poziom halasu <40 dB (A) <42 dB (A) <42 dB (A)

Dopuszczalna temperatura pracy 0 C +40 C

Zalecana temperatura pracy 15 C +25 C

Temperatura sk3adowania - 20 C +40 C

Wilgotnosé 0 + 95 % (bez kondensaciji)

Odpornos¢ na zaktécenia EN 50091-2

Bezpieczefistwo TUV, CE, EN 50091-1

- Adapter SNMP - Baterie na stelazu lub w modutach bateryjnych

- Dodatkowe moduty bateryjne

- Oprogramowanie zarzadzajgce UPSentry Smart 2000 (w cenie zasilacza)

- Uchwyty do mocowania w szafie 19. - Sensor .rodowiskowy (EMD)

KONWERTER QUATRO
- wzmocnienie 62 dB

- wspétczynnik szumow 0,2 dB
- 3 lata gwarancji

MUTLISWITCH

zakres czestotliwosci IF 0,95-2,3GHz

zakres czestotliwosci TV 5-862MHz

sygnaly sterujace V/Lo H/Lo 11,5-14,5V/0kHz 16,5-19V/0kHz

11,5-14,5V/22kHz 16,5-19V/22kHz
satelita A B — DISEQC 2.0
V/Hi H/Hi

zasilanie 220V50Hz



WZMACNIACZ

Wejscia
BI/FM VHF UHF1;2 UHF3
. N 470+862 MHz
Zakres czestotliwosci 4K/|T|}|08 174230 6 przestrajanych toréw 470+862 MHz
z MHz
kanatowych
Wzmocnienie 24 +2 dB 35+2dB 42 +3 dB 30 +2 dB
. _— -20dB -20 dB -3, -6 dB
Regulacja wzmocnienia -
ptynna ptynna skokowa
Selektywnos$¢ torow kanatowych UHF
(ttumienie przy odstrojeniu 20 MHz od czestotliwosci - - 222dB -
srodkowej)
Wspétczynnik szuméw 3dB 3dB 5dB -
Poziom wej$ciowy max.* 79 dBpv 85 dBuVv 82 dBuVv 88 dBuVv
Poziom wejsciowy min.**
- dla S/N > 30 dB 35 dBuVv 35 dBuv 37,5 dBpv -
-dla SIN > 45 dB 50 dBuv 50 dBuv 52,5 dBuv -
Separacja miedzy wejsciami:
- UHF-UHF >25dB
- BIFM/VHF-UHF >50dB
- BI/FM-VHF >30dB
Max. poziom wyjsciowy:
- dla dwdch sygnatow TV 103 dBuvV | 108 dBuV 112 dBuv 112 dBpVv
- dla 6 sygnatow TV - - 107 dBuV 107 dBpV
12 v DC/50 mA
Zasilanie przedwzmacniaczy - - na kazde z wej$¢ UHF1 i 12V DC/50
mA
UHF2
Impedancja wej. / wyj. 75Q/75Q

Temperaturowy zakres pracy

Zasilanie / Moc

263...323 K (-10...450°C)

230 VAC,50Hz/8W

Wymiary / Masa 225 x 130 x 50 mm / 0,75 kg

* dla wyzszych pozioméw wejsciowych z anteny, konieczne jest zastosowanie zewnetrznego tlumika na wejsciu
** dla nizszych pozioméw wejsciowych zaleca sie zastosowanie przedwzmacniacza antenowego

SIEC STRUKTURALNA

Wszystkie komponenty wykonane w kategorii 5+ UTP
Kolejnos¢ podigczenia przewodow skretki jest opisana wg normy EIA/TIA 568A oraz 568B.

Instalacja nagto $nieniowa
System obejmuje dwie sale. Nagtosnienie oparte bedzie o ampli-mixer oraz kolumny gto$nikowe stojace ,

mikrofon bezprzewodowy oraz odtwarzacz CD.

mikrofon



system bezprzewodowy

kompletny system bezprzewodowy UHF, nadajnik + odbiornik . Bardzo wysoka jakos$¢ transmisiji,
zasieg do 100 m, pracuje 36 godzin na dwoch bateriach AA (tzw. "paluszek").

Mikser ze wzmacniaczem

4 kanatowy 80 Watowy mikser ze wzmacniaczem

STATYWY

Pair of Heavy-duty telescoping tripod stands
Adjustable, up to 6 feet in height
13/8 inch diameter adapter fits virtually all PA speakers
Road-ready steel construction

55 Ib/25 kg handling capacity (per stand)

Odtwarzacz CD ze zmieniarkg

Odtwarzacz ptyt kompaktowych ze zmieniarkg na 6 ptyt PA-2406CD jest idealnym zrédiem sygnatow w tych
systemach nagtasniania, gdzie wazna jest ciagta reprodukcja muzyki. Odtwarzacz ten posiada funkcje typowe dla
kazdego odtwarzacza CD, takie jak: powtarzanie, wybieranie losowe utworéw, automatyczne wyszukiwanie
utwordw lub $ciezek. Urzgdzenie moze by¢ zasilane z sieci lub z 24V baterii. W zestawie znajduje sie
miniaturowy pilot na podczerwien. Odtwarzacz ten posiada 15-biegunowe ztgcze D-Sub do podigczenia pilota
kablowego. Urzadzenie wyposazone jest w wyjscia XLR — mono (symetryczne) i RCA — stereo.

Instalacja SAP

Wszystkie zastosowane elementy musza mie¢ certyfikat CNBOP.

System oparty bedzie o centrale sygnalizacji pozaru posiadajgca cztery linie dozorowe

Mozliwo$¢ adresowania elementéw liniowych pozwala na identyfikacje miejsca powstania pozaru z doktadnoscig
do pojedynczej czujki. Centrala umozliwia ponadto sterowanie i kontrole zewnetrznych urzadzen
zabezpieczajacych takich jak bramy pozarowe, klapy oddymiajace itp. oraz przekazanie informacji o pozarze do
stacji monitoringu zarébwno w postaci cyfrowej jak i analogowej. Po otrzymaniu sygnatu alarmu, zgodnie z
Zzaprogramowanym wariantem alarmowania, centrala moze uruchamia¢ m.in. sygnalizatory oraz przekazniki
wyjsciowe wewnatrz centrali jak rowniez na liniach dozorowych w postaci liniowych elementéw sterujacych.

Dane techniczne:

- zasilanie podstawowe 230V

- zasilanie rezerwowe akumulatory 2x12V (17 - 38Ah)

- pobor pradu w stanie dozorowania max. 50mA

- liczba linii dozorowych 4

- max ilo$¢ czujek na linii 64

- liczba stref dozorowych 265

- liczba wariantéw alarmowania 17

- wyjscia przekaznikowe bezpotencjatowe w centrali 8 (obcigzalnosé 1A 30V)
- linie sygnatowe (potencjatowe) 2

- linie kontrolne 2

- temperatura pracy -50C = +40°C



Zastosowane zostang punktowe czujki pozaru.

- czujki optyczne dzialajg na zasadzie detekcji Swiatta odbitego od czastek aerozoli, bedacymi produktami
spalania w. Detektory sa umieszczone w komorze sSwiatloszczelnej, swobodnie przepuszczajgce otaczajace

powietrze.

Adresowalna, optyczna czujka dymu typu rozproszeniowego

Zastosowanie :

Czujka przeznaczona jest do wykrywania dymu pojawiajgcego sie w pierwszej fazie pozaru. W momencie
wykrycia zagrozenia czujka przekazuje sygnat alarmu do centrali sygnalizacji pozarowej.

Wspotpraca :

Czujki instalowane sg na liniach dozorowych centrali

Certyfikat :
CNBOP 1438/CPD/0014

Dane techniczne :

- prad dozorowania 150pA

- zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowej
- wykrywane pozary testowe TF2 do TF5

- temperatura pracy -25°C + +55°C

- gniazdo G -40

- czujki temperaturowe réznicowo nadmiarowe — dzialajg w przypadku przekroczenia zadanej temperatury
lub w przypadku znacznej dynamiki wzrostu tej temperatury.

Rodzaj:

Adresowalna, uniwersalna czujka ciepta, nadmiarowo -rézniczkowa

Zastosowanie :

Czujka przeznaczona jest do wykrywania wzrostu temperatury pojawiajgcego sie w pierwszej fazie pozaru. W
momencie wykrycia zagrozenia czujka przekazuje sygnat alarmu do centrali sygnalizacji pozarowej. Czujka
posiada mozliwos¢ zaprogramowania klasy temperaturowe;j.

Wspotpraca :
Czujki instalowane sa na liniach dozorowych central POLON 4200, POLON 4800, POLON 4900 i POLON 4500

Certyfikat :
CNBOP 1438/CPD/0017

Dane techniczne :

- prad dozorowania 120pA

- zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowej

- klasy temperaturowe Al, A2, B, A2S, BS, Al1R, A2R, BR
- temperatura pracy -25°C + +55°C

- gniazdo G -40

Zastosowano punktowe, optyczne czujki dymu.

Czujki montuje sie bezposrednio na suficie pod warunkiem, ze nie wystepujg specyficzne warunki ze wzgledow
pozarowych, takie jak na poddaszu, gdzie przewdd kominowy, ze wzgledu ochrony p-poz, dzieli pomieszczenie
na dwie czesci.

Wszystkie czujki sg oprawione w gniazda adresowalne z izolatorami zwar¢, daje to najbardziej niezawodne
rozwigzanie.

Przy kazdej czujce nalezy przyklei¢ etykietke z numerem czujki i numerem petli dozorowe;.

- reczne ostrzegacze pozarowe (ROP) rozmieszczone zostang na drogach ewakuacyjnych. Dziatanie
polega na recznym wyzwoleniu alarmu drugiego stopnia przez osoby ktére zauwazyly zagrozenie pozarowe.
Kazdy ROP nalezy oznaczy¢ numerem adresu i petli dozorowe;.

Rodzaj:
Adresowalny



Zastosowanie :

Reczny ostrzegacz pozarowy przeznaczony do recznego uruchomienia systemu sygnalizacji pozarowej przez
osobe, ktéra zauwazyta pozar. Uruchomienie ostrzegacza przebiega dwuetapowo i polega na uderzeniu w
szybke zabezpieczajaca i wcisnieciu przycisku. Reczne ostrzegacze pozarowe produkowane sg w wersji do
instalowania wewnatrz tynku. Instalowanie ostrzegaczy na tynku wymaga uzycia ramki maskujace;.

Wspotpraca :
Reczne ostrzegacze pozarowe instalowane sg na liniach dozorowych central systemu

Certyfikat :
CNBOP 2122/2006

Dane techniczne :
- prad dozorowania 135pA
- zasilanie z centrali sygnalizacji pozarowej
- szczelnos¢ obudowy
ROP -4001M IP 30
ROP -4001MH IP 55
- temperatura pracy
ROP -4001M -25°C + +55°C
ROP -4001MH -40°C + +70°C
- wytgcznik sygnalizacji dzwiekowej — jest to wylacznik, do ktérego uzycia uprawnieni sa wytacznie

strazacy prowadzacy akcje ratunkowa.

5.7 Obowi gzki wykonawcy

Wykonawca obowigzany jest przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru do akceptacji wszystkie rozwigzania

robocze, rysunki warsztatowe z odpowiednimi opisami, obliczeniami, prébki materiatéw, prototypy

wyroboéw wraz z wymaganymi $wiadectwami, dopuszczeniami, atestami itp. Przed wykonaniem badz
zamoéwieniem elementéw indywidualnych Wykonawca musi sprawdzi¢ ich wymiary na budowie.

Wykonawca ma prawo proponowac zastosowanie innych niz specyfikowanych w projekcie materiatow

i technologii, pod warunkiem ze beda one roéwnorzedne pod wzgledem jakosci, parametrow

technicznych i kolorystyki. Wszystkie ewentualne odstepstwa od dokumentacji i specyfikacji musza

zosta¢ uzgodnione przez Gt. Projektanta.

Wykonawca ma obowigzek wykona¢ roboty i uruchomic¢ urzadzenia, oraz usung¢ wszelkie usterki i

defekty z nalezytg starannoscig i pilnoscig, zgodnie z postanowieniami umowy. Wykonawca ma

obowigzek dostarczyé wszelkie materialy, urzadzenia, sprzet oraz zatrudni¢ kierownictwo i site

roboczg niezbedne dla wykonania, wykonczenia, uruchomienia i usuniecia usterek w takim zakresie w

jakim jest to wymienione lub moze by¢ logicznie wywnioskowane z umowy.

* Wykonawca bierze peing odpowiedzialno§¢ za odpowiednie wykonanie, stabilnos¢ i
bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na Placu Budowy, oraz za metody i technologie uzyte przy
budowie.

* Wykonawca ma obowigzek zorganizowa¢ we wlasnym zakresie zatrudnienie kierownictwa robot i
robotnikow.

* Wykonawca winien wykonywa¢ wszelkie czynnosci niezbedne dla realizacji robot w taki sposaéb,
aby w granicach wynikajacych z koniecznosci wypetnienia zobowigzan umownych nie zaktocac
bardziej niz to jest konieczne porzadku publicznego, dostepu, uzytkowania lub zajmowania drég,
chodnikéw i placow publicznych i prywatnych do i na terenach nalezacych zaréwno do
Zamawiajacego jak i do osob trzecich. Wykonawca winien zabezpieczyé Zamawiajacego przed
wszelkimi roszczeniami, postepowaniami, odszkodowaniami i kosztami jakie mogg by¢

nastepstwem nieprzestrzegania powyzszego postanowienia.



Wykonawca winien zastosowa¢ wszelkie racjonalne $rodki w celu zabezpieczenia drdog
dojazdowych do Placu Budowy od uszkodzenia przez ruch zwigzany z dziatalno$cig Wykonawcy i
Podwykonawcow, dobierajac trasy i uzywajac pojazdow tak, aby szczegdlny ruch zwigzany z
transportem materiatow, urzadzen i sprzetu Wykonawcy na Plac Budowy ograniczy¢ do minimum,
oraz aby nie spowodowac¢ uszkodzenia tych drég. Wykonawca winien zabezpieczy¢ i powetowac
Zamawiajacemu wszelkie roszczenia jakie mogg by¢ skierowane w zwigzku z tym bezposrednio
przeciw Zamawiajacemu, oraz podjaé negocjacje i zaptaci¢ roszczenia jakie wynikng na skutek
zaistniatych szkdd.

Wykonawca jest gospodarzem na placu budowy i jako gospodarz odpowiada za przekazany teren
robét do czasu komisyjnego odbioru i przekazania terenu do uzytkowania. Odpowiedzialno$¢
powyzsza dotyczy w szczegllnosci obowigzkéw wynikajacych z  przepiséw BHP,
przeciwpozarowych i porzadkowych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne i prawidtowe wytyczenie robét w nawigzaniu do
podanych w projekcie punktow, linii i pozioméw odniesienia. Za btedy w pozycji, poziomie i
wymiarach lub wzajemnej korelacji elementéw peing odpowiedzialnos¢ ponosi Wykonawca i
zobowigzany jest usung¢ je na whasny koszt bez wezwania.

Wykonawca winien ubezpieczyé roboty, materialy i urzadzenia przeznaczone do wbudowania,
ryzyko pokrycia kosztow dodatkowych zwigzanych z wymiang lub naprawa, sprzet i inne
przedmioty Wykonawcy sprowadzone na Teren Robét. Wszelkie kwoty nie pokryte
ubezpieczeniem lub nie odzyskane od instytucji ubezpieczeniowych winny obcigzaé Wykonawce.
Wykonawca jest zobowigzany do wspéipracy i koordynacji robét z innymi wykonawcami
wytonionymi w odrebnych postepowaniach przetargowych obejmujgcych pozostatle roboty
budowlane, az do catkowitego ukonczenia obiektu, umozliwiajagcego jego przekazanie do
uzytkowania. Wspétpraca miedzy wykonawcami polega¢ bedzie na wzajemnym udostepnianiu
frontu robét pod dalsze prace budowlane, wraz ze skoordynowaniem terminu ich wykonania,
wynikajacym z ogolnego harmonogramu robot akceptowanego przez Inwestora.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy prowadzenie dokumentacji budowy i przygotowanie oraz

przekazanie dokumentacji powykonawczej w jednym egzemplarzu Zamawiajagcemu..

5.8 Sposo6b prowadzenia robot

Roboty budowlane winny byé wykonywane wg Polskich Norm, oraz wynika¢ z zatozen ogolnych i

szczegotowych do katalogow, stanowigcych podstawe sporzadzenia kosztorysu ofertowego.

Instalacje teletechniczne powinny spetnia¢ wymagania podstawowe dotyczace w szczegdlnosci:

bezpieczenstwa konstrukciji
bezpieczenstwa pozarowego
bezpieczenstwa uzytkowania

odpowiednich warunkéw higienicznych i zdrowotnych oraz ochrony srodowiska

Instalacje teletechniczne powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem i zasadami wiedzy technicznej.

Wykonywanie robét dotyczy :

dokonania niezbednych pomiaréw kabli i przewodoéw



e montazu urzadzen

e oznakowaniu urzadzen

e sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen
e oprogramowania systemow

e przeprowadzenie prob dziatania systemow

6.Kontrola jako $ci robot

6.1.  Sprawdzenie kompletno $ci dokumentacji

Dokumentacja odbiorowa winna zawierac:

* projekt powykonawczy z naniesionymi i uzgodnionymi zmianami powstatymi w trakcie wykonawstwa,
w szczegolnosci rysunki, na ktérych przedstawiono rozmieszczenie wszystkich urzadzen,
poszczegolnych czesci instalacji, osprzetu rozdzielczego, schematy elektryczne potaczen w osprzecie
rozdzielczym. Dokument powinien byc¢ trwaly i fatwy do wykorzystania.

* Swiadectwo wykonania instalaciji.

* protokoty pomiaréw

* karty katalogowe urzadzen, instrukcje DTR producentéw oraz instrukcje dotyczace pracy i obstugi
technicznej instalacji

* instrukcje kontroli (przegladéw) celem zapewnienia zgodnego z przeznaczeniem funkcjonowania

instalacji w normalnych warunkach wraz z ksigzka eksploatacji systemow.

6.2. Sprawdzanie kompletno $ci urz gdzen instalacji teletechnicznych.

Sprawdzanie odbiorcze winno skladac sie z dwoch czesci:

* ogledziny - majace dac pozytywng odpowiedz, ze zainstalowane na state urzadzenia

teletechniczne spetniajg wymagania bezpieczenstwa podane w odpowiednich normach
przedmiotowych, i ze zainstalowane wyposazenie jest zgodne z instrukcjami wytwércy,

tak aby zapewniato jego poprawne dziatanie

* proby i pomiary - majace da¢ odpowiedz czy zachowane sa wymagane parametr}'

techniczne instalacji i urzadzen

Proby dotyczg badan i pomiaréw. Wyniki prob stwierdzone protokolarnie powinny byé przedstawione
komisji odbioru robét.

oraz sprawdzeniu:

* materialdw w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami

* wykonania poprawnosci potaczen

* umocowania urzadzen

* poprawno$ci dziatania wszystkich urzadzen

Proby stanu przerw i zwar¢ pomiedzy zytami kazdego odcinka linii kablowej oraz instalacji wnetrzowe;j
nalezy przeprowadzi¢ w przypadku:

* przewodow w instalacji wnetrzowej — dla wszystkich zyt

* kabli w instalacji wnetrzowej - dla 5% zyt

* kabli w sieci zewnetrznej - dla 2% zyt



* préba powinna by¢é wykonana dla co najmniej | pary zyl, proby nalezy wykona¢ pradem statym
Pomiar rezystanciji izolacji zyty nalezy wykona¢ wzgledem drugiej zyty potaczonej z ziemig

* dla wszystkich zyt ciggu wykonanego przewodami w instalacji wnetrzowe;j

* dla 2% zyt kazdego kabla w instalacji wnetrzowej

* dla. 1% zyt kazdego kabla w sieci zewnetrznej

Pomiar powinien by¢ wykonany induktorowym miernikiem izolacji o napieciu 500 'V, dla co najmniej |
pary zyt.

W instalacji zasilajacej pradu przemiennego nalezy przeprowadzi¢ pomiary Skutecznos$ci

ochrony przed porazeniem wedtug zasad obowigzujacych w instalacjach elektroenergetycznych.
6.3. Uruchomienie instalacji

Celem procesu uruchomienia i préb odbiorczych jest potwierdzenie, ze instalacja podlegajaca
przepisom prawa, spetnia wymagania okreslone przez nabywce systemu oraz innych
zainteresowanych stron, zatlozone w projekcie wykonawczym.

Uruchomienie polega na sprawdzeniu i wykazaniu przez Uruchamiajgcego, ze instalacja

pracuje zgodnie z przeznaczeniem, a w szczegoélnosci:

* przekazywane sg sygnaty do urzadzen odbiorczych;

* dokumenty i instrukcje wymagane (patrz "Sprawdzenie kompletnosci dokumentacji

odbiorowej") zostaty dostarczone. Uruchamiajgcy powinien dostarczy¢ nabywcy podpisany protokot

uruchomienia.

7. Odbiér robo6t

Nalezy wykonac¢ nastepujace badania odbiorcze:

We wszystkich systemach:

e sprawdzi¢ poprawnos¢é umocowania urzgdzen

» sprawdzi¢ napiecia zasilania urzgdzen

W Systemie Sygnalizacji Wtamania i Napadu dokonac:

e sprawdzenia dziatania elementéw detekcyjnych

» sprawdzenie zakresu dziatania detektoréw PIR

« sprawdzenie przyporzadkowania detektoréw do poszczegolnych stref dozorowych
e sprawdzenie dziatania sygnalizatoréw akustycznych i akustyczno-optycznych
» sprawdzi¢ dzialania zasilania buforowego

W systemie CCTV dokonag¢:

» sprawdzenia jakosci obrazu ze wszystkich kamer

e sprawdzenia poprawnosci pracy rejestratoréw

* sprawdzenia jakosci nagrywania

* sprawdzenia potaczen wejs¢ alarmowych z systemem SWiN

W systemie telewizji RTV-SAT dokonac:

e sprawdzenia jakosci montazu anten
e regulacja poziomu wzmocnienia wzmacniacza budynkowego
e sprawdzenie poziomu uzytecznego sygnatu w poszczeg6lnych gniazdach abonenckich

e sprawdzenie jakosci poszczegoélnych dostepnych programéw na ekranie TV



W sieci strukturalnej nalezy :

wykonac¢ pomiary dynamiczne wszystkich kanatéw transmisyjnych

W instalacji nagtosnienia nalezy :

sprawdzi¢ poprawnosé dziatania wszystkich elementéw instalacji

W Instalacji Sygnalizacji Pozaru dokonagé:

sprawdzenia dziatania elementéw detekcyjnych
sprawdzenie przyporzadkowania detektorow do poszczegdlnych stref dozorowych
sprawdzenie dziatania sygnalizatoréw akustycznych i akustyczno-optycznych

sprawdzi¢ dziatania zasilania buforowego

Z przeprowadzonych badan odbiorczych nalezy sporzadzi¢ protokét.

8.

Przepisy zwi gzane

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. z 2002 roku Nr 75 poz.
690),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 3 listopada 1992 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkdéw, innych obiektéw budowlanych i terenow (Dz.U). Nr 92, poz. 460 1
Nr 102 z 1995 roku poz. 507),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 15 stycznia 1999 roku w
sprawie okreslenia szczegbétlowych wymagan w zakresie przeciwpozarowego zaopatrzenia
wodnego, ratownictwa technicznego, chemicznego, lub medycznego oraz warunkoéw, jakim
powinny odpowiada¢ drogi pozarowe (Dz.U). Nr 7, poz. 64),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 22 kwietnia 1998 roku w
sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowej, ktére moga by¢ wprowadzone do
obrotu i stosowania wytgcznie na podstawie certyfikatu zgodnosci (Dz. U. Nr 55, poz. 362),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 1 marca 1999 roku w
sprawie zakresu, trybu i zasad uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz.U). Nr 22, poz. 206),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 roku w
sprawie aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych
(Dz.U). Nr 107, poz. 679),

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 marca 1998 roku w
sprawie systemOw oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania
wyrobow budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie
(Dz.U. Nr 113, poz. 728),



PN-IEC 61024- 1 - 1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

PN-91/E-05009/482. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-92/E-05009/56. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje bezpieczenstwa.
Ustawa, Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 07/1994, poz. 414),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 75/2002, poz.690),
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 03.11.1998r. W sprawie
szczego6towego zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. 140/1998, poz.906)

PN-E-08390/1 Systemy alarmowe

PN-93/E-08390/11 Systemy alarmowe- Wymagania ogolne

PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe- Zasady stosowania

PN-93/E-08390/51 Systemy alarmowe- Systemy transmisji alarm

PN-93/E-08390/14 Systemy alarmowe- Zasady stosowania

PN-EN 50130-4 Systemy alarmowe- Systemy sygnalizacji wlamania

PN-IEC 60364-4-41 Ochrona przeciwporazeniowa

PN-EN 50132-7 CCTV. Zasady stosowania

PN-EN 50133-1 Systemy kontroli dostepu. Wymagania ogélne



